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Kenardan algilamali dokunmatik anahtar sensor uygulamasi

1-10V dimlenebilir LED siricusi:

LoRA haberlesme modiilii ile Elektrik sayaglarinin haberlestirilmesi

Biyometrik sistemler ile tanimlama

Biyometrik sistemlerin canlilik testleri i¢in gelistirme uygulamalari
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Can Sized Satellite Design

Unmanned Aerial VVehicle Tracking System

Otonom Araglar i¢in Sensdr ag1 Donanimi ve Yazilimi

I¢c mekan Rota Optimizasyonu
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Tek Fazli DC-AC Doniistiiriicli Tasarimi




