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GPS Teknolojisini Kullanan ARM Tabanli Mayin Algilama Robotu

GSM Kullanan ARM Tabanh Ev veya Endiistriyel Otomasyon

ARM Kullanan Dokunmatik Ekranli Otomatik Arag Siiriis Sistemi

ARM ve Grafik LCD Kullanan Sicaklik ve Nem Kontrol Sistemi

ARM ve RFID Tabanli Giivenlik Sistemi (Ev, Ofis, Endiistriyel)

ARM Kullanan Ses Tabanli GPS Navigasyon Sistemi

ARM Tabanli Kablosuz Hasta Izleme Sistemi

ARM Tabanli Akilli Ahigveris Sistemi
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ARM Tabanl Yiiz Algilama {le Biyometrik Tabanli Giivenlik Sistemi

Gorme Engeliler Igin ARM Tabanli Otobiis Varis Uyarist Sistemi
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GPS ve GSM Kullanan ARM Tabanh Arag Takip Sistemi
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Otomobiller igin CAN Tabanli Carpisma Onleme Sistemi
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ARM kullanarak Bluetooth Tabanh Cihazlart A¢ma/Kapama Kontrolii
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ARM Tabanli Otomatik Temizleme Robotu

GPS ve GSM Kullanan ARM Tabanl Arag Takip Sistemi

Yrd. Dog. Dr. Tuncay UZUN

Mik leyicili Sistem U 1

Kisisel Bilgisayar ile Endiistriyel Uygulamalar.

Uygulamaya Ozel Sistem (DSP/FPGA) Uygulamalar1.

Gezgin Robot Sistemi Uygulamalari.

Yrd. Dog. Dr. Umut Engin AYTEN

Kapali Alan Konum Belirleme Sistemi Tasarimi

EEG fsaretleri Ile Beyin Bilgisayar Arayiizii Tasarimi

Batarya Yonetim Sistemi Tasarimi

Nesnelerin Interneti Yapisinda Kullanilabilecek Kablosuz Sensér Agi Tasarimi

Ev Aletleri Igin Smart Sensér Tasarimi

Gomiilii Sistem Uygulamalari

Yrd. Dog. Dr. Serkan KURT
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NOTLAR
1. Yukaridaki projeler disinda; dgrencilerin énerdigi ve tarafimdan uygun gériilen, baska proje konulariyla da
calis
2. Projede 6grenciden istenilenler ve ayrmtilar &grenci-d:

3. Mikrodenetleyici olarak Atmel 89C51/52, 89551/52 veya Microchip PIC
16FR77 mikrodenetlevicisi knllamlacaktie

4. Devre semalarmimn, baskili devrelerin ¢ inde ve devrelerin simii
ireli) amla herhanoi hiri Inca

nda PROTEUS, ORCAD

(lisansh veva
5. Projelerdeki gostergeler dgrencinin istegine gore LED veya LCD gosterge olacaktir.

6. Projelerin gikis katlart TTL/CMOS, Role, BIT, Tristor, TRIAC gikislarindan uygun olan herhangi biriyle
vamlacaktir

7. Projeler kutulanacak ve galisir vaziyette danigman dgretim iiyesine teslim edilecektir.

8. Proje raporlart boliimiin verdigi Proje/Tez yazim kurallarma uygun bir bigimde Microsoft Word programi
(isansh) lenllanslarak vazilacaktie

9. Proje raporlarinimn taslaklari; proje raporlarinin son teslim tarihinden iki hafta énce, danigman gretim iiyesine
verilacektir

10. Proje raporlart boliimiin ilan ettigi teslim tarihinde blime teslim edilecektir.

11. Sunumlar Power Point'te 25 sayfay! asmayacak bigimde hazirlanacaktr,

12. Proje hakkindaki tim bilgiler (tez/proje dokiimant, devre semalari, tiim programlar, simiilasyonlar ve
sumnmlar) CN icinde alnsturnlan farkh klasérlere diizenli hir hicimde kanvalanarak danisman dretim iivesine



